PRZYKLAD 2.7

Do symulacji stanu przejsciowego w przektadniku pradowych jak w Przyktadzie 2.6
zastosowac model skojarzony indukcyjnosci wedtug metody Geara II.

Schemat zastepczy obwodu z przektadnikiem pradowym jest taki, jak na rys. 1. Przy zalozeniu,
ze parametry obwodu sa takie same, rowniez charakterystyka magnesowania jest okre§lona
przez zaleznosci (2.41), (2.42). Ze wzglgdu na stosowana teraz metod¢ Geara Il rzedu,
odpowiednie wielkosci w modelu (2.40) sa okreslone nastgpujaco:
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Rys. 1 Schemat obwodu z przektadnikiem pradowym
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Obliczenia sa zatem wykonywane w nastgpujacym porzadku.

1.  Warunki poczatkowe do petli symulacji w czasie zgodnie z krokiem £:, k&=0.
Okresli¢: ,(0), i,(0), G,(0), 7=0,00002 s, T, (stata czasowa zanikania skladowe;j
aperiodycznej), a = 2n7f (kat pomigdzy kolejnymi probkami, /=50Hz), ampl=500A

_or
3L+2RT’
2. k=k+l1.
3.0 juk=1=(di,(k-D)~i,(k-2))/3,
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Jue =1 =i, (k=) =i,k -2).

" 3L+2RT
4. i (k)=—ampl-(cos(a(k —1))—exp(~ (k=T /T,)) - nowa  wartos¢  zroda
pradowego.

5. Iz:il(k)_jua(k_l)_j,,(k_l)~
6. Warunki poczatkowe do petli iteracyjnego poprawiania rozwigzania:
u) (k) =u,(k-1), n=0.

iy =iy (k)= j,(k=1) - prad w nieliniowej przewodnosci
7. n=ntl.
8. Obliczyé:

Gznil(k) = Gzil(k) +Gp,,
1}171 — l-nfl GZ*I (k)ulnfl (k) ,
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ul (k) = n-1 ’
G (k)
(k) = G () (k) + j, (k=1),
ab 2T

L,G)=———+c, G,(k)= ,

ulla) 1+(bi/'j(k))2 u (k) 3Lﬂii;(k)i
iy =G, (kuy (k) - skorygowana warto$¢ pradu

9. Jesli |u(k)—u” (k)| > ¢ to przejdz do 6.

10. i, (k) = Gppuy (k) + jp(k=1).

11. Jesli k<ky,y to przejdz do 2

12. Stop
Wyniki symulacji dla pradu pierwotnego o amplitudzie /;=500 A oraz kroku symulacji
7=0,00002 s sg pokazane na rys. 2. Program przygotowany na podstawie powyzszej procedury
jest zamieszczony w zbiorze model2 7.m. Widaé, ze ze wzgledu na duza amplitude pradu
pierwotnego takze warto$¢ pradu magnesujacego i, (rys. 2b) jest duza. W obszarze duzego

nasycenia, znacznie maleje indukcyjno$¢ L,, a przejScie pomigdzy obszarem o duzej

indukcyjnosci (model liniowy) i jej matej wartosci (stan nasycenia) jest gwattowny (rys. 2c).
Ten efekt wykorzystuje si¢ niekiedy do uproszczonej reprezentacji charakterystyki
magnesowania za pomocg dwoch odcinkow.
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Rys. 2. Przebiegi uzyskane w wyniku 10’
symulacji stanu przej$ciowego w przektadniku 0
pradowym wedtug metody Geara II: a) prad
pierwotny i wtorny; b) prad magnesowania; 1o-1
¢) indukcyjnosé
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